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¥ Robot palletizer for large capacity PET bottles (4 1t + 12 1t)
Robot palletizers for filled large capacity PET bottles "A.PL.201.R.LCB"

@] MODELS \

* APL201.R.LCB

@1 PRODUCTION \

 Up to 5 cycles/minute

(@1 FEATURES

* Palletizing of filled large capacity PET
bottles from 4 It to 12 It size

e Palletizing of round, square and
rectangular large capacity bottles

* Palletizing of large capacity bottles
with standard regular bottom or with
stackable bottom

* Flexible palletizing head equipped
with specific design gripping
clamps for bottles picking electro-
pneumatically controlled

* Palletizing head installed onto an
anthropomorphous 4-axis robot

e Layer centering system independently
driven

* Compact footprint lay-out

e Minimum change over time

@1 INNOVATIONS

* Advanced and patented solutions
specifically designed for the handling
of large capacity bottles

* Highest precision for different
palletizing patterns thanks to the
independent layer centering device

* Maximum stability of the finished full
pallet along the conveyors downstream
to the palletizer thanks to the
horizontal strapping of bottles' layers

* Layer horizontal strapping unit
integrated in the layer centering system

* Multifunctional palletizing head

* Flexible configurations of finished
pallets with or without interlayer
separators

(@1 ACCESSORIES

* Automatic system to deposit
interlayer pads
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%* Robot palettizzatore per bottiglie PET di grandi capacita (4 1t + 12 1t)
Palettizzatore robot per bottiglie in PET piene di grande capacita modello "A.PL.201.R.LCB"

MODELLI pinze di presa bottiglie di design specifico ad differenti schemi di palettizzazione garantita

o APL201.R.LCB azionamento elettro-pneumatico dal sistema di_c_entra%;gio strato indipendente
e, » Testa di palettizzazione montata su robot * Massima stabilita della paletta finita a valle
PRODUZIONE antropomorfo a 4 assi del palettizzatore grazie alla reggiatura

* Fino a 5 cicli/minuto + Sistema di centraggio strato su paletta ad orizzontale degli strati di bottiglie

CARATTERISTICHE ] azionamento indipendente OPZIONI ‘
izzazi i iglie i ' i ‘ Cqmpattezza di I_ay—oup e Reggiatrice orizzontale strato integrabile nel
Palettizzazione di bottiglie in PET piene di « Minimo tempo di cambio formato sistgegma di centraggio strato Y

di capacita da 4 Ita 12t -  di centragg -
+ Palettizzazione di bottigle a sezione tonda INNOVAZIONI « Testa di palettizzazione multifunzionale

* Configurazioni flessibili di palette finite con o

quadrata e rettangolare * Soluzioni avanzate e brevettate i

* Palettizzazione di bottiglie con fondo specificamente per I'nandling di bottiglie sCrza separatorpierstiaio ~
standard o con fondo impilabile S piene di grandi capacita ACCESSORI

o Testa flessibile di palettizzazione provvista di o Alta precisione e nella realizzazione di e Sistema automatico di inserimento falde interstrato

7 Robot de paletizacion para botellas de PET de gran capacidad (4 1t + 12 1t)
Paletizador robot para botellas de PET llenas de gran capacidad modelo "A.PL.201.R.LCB"

MODELOS k disefio especifico con accionamiento sistema de centrado independente

o APL201.R.LCB electroneumatico o Estabilidad maxima del palet terminado a la
_' 0 . * Cabezal de paletizado instalado sobre robot salida del Paletizador gracias al sistema de
PRODUCCION antropomorfo de 4 ejes flejado horizontal de las capas de botellas

¢ Hasta 5 ciclos/minuto * Sistema de centrado de capa sobre el pallet OPCIONES ~
CARACTERISTICAS ‘ con accionamiento independiente . :
¢ Layout compacto * Flejadora horizontal de la capa que se puede

* Paletizacion de botellas de PET llenas de gran + Tiempo minimo de cambio de formato integrar en el sistema de centrado de capa

. g:lpeaticzlgiidégedg lbtoate1llzas|tde et redonda INNOVACIONES | * Cabezal de paletizado multifuncional de toma y

depdsito de botellas, separadores y palet vacio

cuadrada y rectangular * Soluciones avanzadas y patentadas « Configuraciones de los palets terminados con
* Paletizacion de botellas con fondo estandar o especificadamente para manejar botellas 0 sin separadores entre las capas

con fondo apilable llenas de gran capacidad ~
o Cabezal flexible de paletizado equipado * Alta precision en la realizacion de diferentes ACCESORIOS

con pinzas de toma de botellas de esquemas de paletizado garantizada por el * Sistema automatico de insercion de separadores

%* Robot-pal pour bouteilles PET de grande capacité (4 1. = 12 1)
Robot-pal pour bouteilles PET de grande capacité modéle "A.PL.201.R.LCB"

MODELES ¢ Téte de palettisation installée sur robot ¢ Maxime stabilité de la palette compleéte

« APL201RLCB anthropomorphe a 4 axes ‘ en aval au palettiseur grace au cerclage
* Systeme de centrage couche sur palette a horizontal des couches des bouteilles

PRODUCTION actionnement indépendant OPTIONS —

* Jusqu'a 5 cycles/minute ¢ Compactage de lay-out : -
CARACTERISTIQUES . Temps minime de changement de format . Cerclegse horizontale couche intégrable dans

: . _ INNOVATIONS ‘ le systéme de centrage couche

* Palettiseur de bouteilles en PET pleines de : ” — o Téte de palettisation multifonction pour
grandes capacitésde 4 1.a 12 1. ¢ Solution avanceées et brevetée spécifiquement la prise et le dépot des bouteilles, des

* Palettiseur de bouteilles a section redonde, pour le traitement de bouteilles pleines de séparateurs des couches et de la palette vide
carrée et rectangulaire grande capacité N « Configurations des palettes finies avec ou

¢ Palettiseur de bouteilles avec fond standard * Haute précision dans la réalisation de sans les séparateurs des couches
ou empilable différents schémas de palettisation ACCESSOIRES

* Téte flexible de palettisation équipée avec des garantie par le systéme de centrage couche : : :
pinces de prise bouteilles de design spécifique indépendant * Systéme automatique d'introduction séparateurs

¥ PoGot nanerusarop st 6yTbuiok PET Gonbinx emkocreit (4 1+ 12 1)
Pobom nasemusamop 0asn noanvix o6ymoirox 6ymwoiaroxk PET 6oavuux emxocmeii mooean “ A.PL.201.R.LCB”

o [onoBa naneTtnsatopa yCcTaHOB/EHa Ha NnoAJoHa B 3aBepLUeHMe nanneTnaumm
¢ APL201.RLCB aHTpOMOpdHOM poboTe ¢ 4 ocamn 6narofaps ropu3oHTaNbHON 06BA3KE Cl0EB
. o CycTeMa LEHTPUPOBaHMA CNOA Ha NagLoHe C ByTbINOK
DG cevocrosenHbim sanyckom
e [0 5 UMKNOB/ B MUAHYTY o KomnakTHoCTb o lay-out - -
NI N 2 [ AT o MuHUManbHoe Bpems ans 3ameHbl popmaTa * [opK30HTaNbHasA 06BA3Ka C/I0N MHTEFPUPOBaHbIN
WHHOBALUU B CUCTEME LIEHTPUPOBaHNA €108
e [lanetn3auma nosHbix OyTbinok PET 60nbLumx » MHorodyHKLOHanbHasA ronosa naneTnatopa
emKocTein oT 4npo 12n ¢ [NepenoBble 1 3anaTeHTOBaHHbIE onepaLum [Ns 3aXBaTa 1 CKNafblBaHA OYTbINOK, Ans
¢ [lanetnzaums KpyrnbiX, KBagpaTHbIX U cneunanbHO AnAa 06pa6OTKI/I 6yTbIﬂ0K pagp‘enMTenem CNOeB 1 ANA NyCTbIX NOAJ0HOB
NPAMOYroNbHbIX GYTbINOK 60MbLIMX eMKOCTEl 60nbLLVX EMKOCTEN + KoHourypaLms 06pa6oTaHHbIX MOAA0HOB €

ManeTn3auna 6yTbinok 6onblLINX eMKOCTeli O ¢ TOUHOCTb NPY BbIMONHEHME Pa3fNUHbIX CXeM AN 6e3 MEXCI0EBbIX NPOKNAAOK
CTaHAAPTHBIM UM COCTOBHBIM AHOM naneTmsaLuu rapaHTMpOBaHHasA CUCTEMOI AKCECCYAPbI
[6KaA ronoBa nasneTn3atopa OCHalleHa KieLamn LiEHTUPOBAHNA OTAEIIbHOTO pAja | AKCECCYAPHI
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